
Exercice 5 : Avoir une peur bleue

💡 Avant de programmer le robot, modifiez la position du capteur de couleur. Et branchez le 
capteur sur l'entrée « 3 » de la brique.

Configurer le robot pour que :

- quand le capteur de couleur voit la couleur bleue
- Faire reculer le robot
- Pendant 1 minute 

Note : le bloc affiche 01.00 seconde
- Et que cette action soit réalisée 1 seule fois.



Exercice 5 : Solution


