Configurer le robot pour le faire :

- Abaisser la pelle du robot
- Pendant une durée d'1 seconde
- Puis de reculer en ligne droite

- Pendant 1 minute (Note : le texte indique 1 minute, mais le bloc affiche
01.00 seconde)

- Et que cette action soit realisée 1 seule fois.

Garder la regle pour arréter le robot






